Билет № __1_
Теоретическая часть         

1 Понятие эффективной точки при решении задачи оптимизации. Область компромиссов. Переход от векторного к скалярному критерию (свертывание векторного критерия) при решении задачи многокритериальной оптимизации.

2 Многомерная оптимизация целевой функции. Обобщенный алгоритм оптимизации. Траектория поиска; графическое представление функции в виде поверхностей отклика(привести пример для DX(R2 ).

Практическая часть.

Задание 1  Задана целевая функция   f (X) = 2x  2 – 12x ,  начальный интервал неопределенности       L0= [ 0, 10]. Используя метод дихотомии и приняв   (=0,4  найти интервал неопределенности  L2  после  n = 4  вычислений функции f (X)  (т.е. для числа итераций   k=2) .Процесс и результаты расчета представить на рисунке (графике).

Задание 2  Задана целевая функция двух переменных  f (X) = 2x1 2 + x1 x2 + x2 2. 

а) аналитически определить стационарную точку этой функции и характер  экстремума в ней (выпуклость, вогнутость).

б) используя алгоритм градиентного метода с переменным шагом определить X2 ( начальная точка  X0 = (3,2), начальный шаг ( = 0,4 и  k = 0 ). Процесс и результаты расчета представить на рисунке (графике в координатах x1, x2).


Билет № __1_
Теоретическая часть         

1 Постановка транспортной задачи ЛП. Построение исходного опорного плана методом северо-западного угла.

2 Графический метод решения задачи ЛП.

Практическая часть.

Задание 1    В результате решения задачи линейного программирования симплексным методом получена приведенная ниже часть исходной  (нулевой) таблицы.

а) восстановить вариант целевой функции Z и ограничения на переменные для М-задачи и в исходном варианте;

б) заполнить пустые клетки 0-й симплекс–таблицы;

в) определить разрешающий элемент, перейти к новому базису и построить табл.№1(если это невозможно – пояснить почему).
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Задание 2 Для восстановленного условия из задания 1а составить вспомогательную целевую функцию F(X,() с использованием внутренней штрафной функции Ф2(X,() и поставить задачу безусловной оптимизации для ( = 0,1 и выбрать начальную точку X0.

Примечание: если выполняется только задание 2, то в него входит, как составляющая часть 1а задания 1.
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